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A hand power tool formed as a hand-guided 
angular grinder has a tool, and an electric-motor 
drive for the tool, a housing accommodating the 
drive and carrying a central bearing pin, a handle 
composed of two semi-shells, rotatably arranged 
on the bearing pin, overlapping an end side of the 
motor housing and having a switch strip, an 
electrical switch actuated by the switch strip and 
connected with the drive, and a fixing device for 
fixing the handle in at least two different positions 
in a relative rotation to the motor housing and 
having a manual actuating member arranged on 
the handle, each of the handle shells being 
provided with a bearing semi-shell formed on the 
handle shell and rotatably arranged on the 
bearing pin, the bearing pin being provided at an 
end side with a blind hole, and a sleeve is 
inserted in the blind hole, provided with a radial 
flange overlapping concentric ends of the bearing 
pin and the bearing semi-shells, and having a 
snapping hook located at an end which is remote 
from the flange and arrested in radial recesses in 
the bearing pin. 
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@ Handwerkzeugmaschine 

{§) Bat ainer Handwerkzeugmaschine mit elnem ainen elek- 
tromotorisehen Antrieb fur eln Werkzeug aufnehmenden 
MotorgehSuse (11) und elnem am Motorgehause (11) in 
mindestans zwei SchwenksteJIungen drehbaran Handgriff 
(15) 1st zur Erzielung ainer fertigungstechniach kostengunsti- 
gen Konatruktlon fur die Drehlagerung das Handgriffs (15) 
daa Motorgehause (11 ) mit einem zentralen Lagerzapfen (22) 
und dar aus zwei hilftigen Schaian (151 f 152) zusammenge- 
setzte Handgriff (15) mtt zwei auf dem Lagerzapfen (22) 
aufsitzenden Lagerhalbschalen (30, 31) varsehen, von denen 
Jeweils efne an einer Handgriffschaie (151 bzw. 152) ange- 
formt ist In eine in den Lagerzapfen (22) stirnseitig einge- 
brachte Sackbohrung (23) ist aine Hulse (32) eingesetzt, die 
mit einem stirnseitig ausgebildeten Radialflansch (321) die 
konzentrischen Stirnandan von Lagerzapfen (22) und Lager- 
■ haibschalen (30, 31) ubergreift und mit an ihrem flanschfer- 

Cnen Ende ausgebildeten Schnapphaken (322) in Radiaiaus- 
sparungen (33) im Lagerzapfen (22) einrastet (Fig. 3). 
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Beschreibung MaBnahmen sind vorteilhafte Weiterbildungen und 

Verbesserungen der im Anspruch 1 angegebenen Hand- 
werkzeugmaschine mSglich. 
Stand der Technik GemaB einer bevorzugten Ausf Qhrungsform der Er- 

5 findung ist in den Lagerzapfen stirnseitig mindestens ein 

Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeugma- vorzugsweise bis zum Sackbohrungsgrund reichender, 
schine, insbesondere einer handgefuhrten Winkel- in der Sackbohmng mflndender Radialschlitz einge- 
schleifmaschine, der im Oberbegriff des Anspmchs 1 bracht Das elektrische AnschluBkabel zwischen elek- 
definiertenGattung. tromotorischen Antrieb und Ein-/Ausschalter ist durch 

Solche Handwerkzeugmaschinen ermdglichen durch io den Radialschlitz und durch die Hulse hindurchgefuhrt 
die Relatiwerdrehbarkeit zwischen Motorgehause und und am Grunde des Radialschlitzes mittels eines radia- 
Handgriff eine ergonomische Haltung der Maschine in len Fortsatzes an der Hfilse fixiert, der in den Radial- 
jedem von unterschiedlichen Arbeitsgangen, wie z.B. schlitz hineingreif t Mit dieser konstruktiven Gestaltung 
bei einer Winkelschleif maschine einerseits Schruppen llfit sich die Kabeldurchfuhrung durch den Lagerzapfen 
und Schleifen, wobei die Schleifscheibe nach unten 15 SuBerst giinstig bewerksteiligen. Mit Einclipsen der 
weist, also parallel zur Schalterleiste am Handgriff liegt, Hulse zum Fixieren von Lagerzapfen und Lagerschalen 
und andererseits Trennen von z. B. Steinplatten, wobei ist gleichzeitig das zentral durch den Lagerzapfen und 
die Trennscheibe senkrecht zum Werkzeug und damit die Hfllse in das Griffteil gefQhrte AnschluBkabel am 
senkrecht zur Schalterleiste steht Im letzten Fall kann Boden der Sackbohmng niedergehalten und fixiert 
dabei die Trennscheibe rechts oder links vom Handgriff 20 GemaB einer vorteilhaften Ausfuhrungsform der Er- 
liegendfestgesetzt werden. findung weist die Fixiervorrichtung eine im Handgriff 

Zur Realisierung einer solchen Verdrehungsmdglich- beweglich gehaltene, mit dem Betltigungsglied gekop- 
keit des Handgriffs gegenuber dem Motorgehause ist pelte Verriegelungsnase, und mindestens zwei im Mo- 
bei einer bekannten Handwerkzeugmaschine der ein- torgehause ausgebildete Ausnehmungen zum zumin- 
gangs genannten Art (DE 41 02 838 Al) auf dem am 25 dest in Umfangsrichtung des Motorgehauses form- 
Motorgehause zentral angeformten Lagerzapfen der schlQssigen Aufnehmen der Verriegelungsnase auf, die 
Ringbund eines Drehkreuzes axial unverschieblich auf- in Umfangsrichtung um vorzugsweise gleiche Drehwin- 
genommen, das mit dem aus zwei half tigen Schalen be- ke! zueinander versetzt angeordnet sind. An der Verrie- 
stehenden Handgriff durch zwei die Handgriffschalen gelungsnase greift eine diese in Einfallsrichtung in die 
zusammenhaltenden Schrauben fest verbunden ist Der 30 Ausnehmungen belastende Federkraft aa Durch diese 
Ringbund stutzt sich dabei mit einer seiner Stirnseiten konstruktive Gestaltung erhalt man eine Funktionsver- 
Qber eine Glehscheibe an einer Ringschulter des Lager- besserung der Handwerkzeugmaschine dadurch, daB 
zapfens ab und wird an seiner anderen Seite von einem der Handgriff in die um gleiche Drehwinkel versetzte 
Spannteller festgelegt Der Spannteller ist mittels zwei- Ausnehmungen automatisch einrastet und darin arre- 
er Schrauben auf die freie Stirnseite des Lagerzapfens 35 tiert wird 

aufgeschraubt, wobei zwischen Spannteller und Ring- Bevorzugt wird dabei gemaB einer weiteren Ausfuh- 
bund noch eine Telierfeder eingelegt ist Die Fixiervor- rungsform der Erfindung das Betatigungsglied als 
richtung weist drei am Motorgehause ausgeformte, je- Schieber ausgebildet, der in alternativen Ausfuhrungs- 
weils um 90° zueinander versetzte Rippenpaare, deren formen der Erfindung gezogen oder gedrflckt werden 
beide Rippen im Parallelabstand voneinander angeord- 40 kann und dadurch die mit ihm fest verbundene Verrie- 
net sind und radial verlaufen, sowie das hier am Dreh- gelungsnase gegen die Ruckstellkraft der Feder aus den 
kreuz schwenkbar gelagerte Betatigungsglied auf, das Ausnehmungen aushebt, wonach der Handgriff gedreht 
mit einem Verriegelungsnocken in die Rippenpaare mit werden kann. Nach Loslassen des Betatigungsglieds legt 
seitlichem FormschluB einzugreifen vermag. sich die Verriegelungsnase unter Federkraft auf Bogen- 

45 segmente auf, die sich zwischen den Ausnehmungen er- 
Vorteile der Erfindung strecken, um am Ende der Drehbewegung des Hand- 

griffs selbsttatig in eine der Ausnehmungen einzuf alien. 
Die erfindungsgemafle Handwerkzeugmaschine mit GemaB einer bevorzugten Ausfuhrungsform der Er- 
den kennzeichnenden Merkmalen des Anspmchs 1 hat findung ist das Betatigungsglied in unmittelbarer Nahe 
demgegenuber den Vorteil, die Relatiwerdrehung von 50 der Schalterleiste angeordnet und mit einem Sperrele- 
Handgriff und Motorgehause durch eine fertigungs- ment versehen, das derart mit der Schalterleiste zusam- 
technisch kostengunstige Konstruktion zu bewirken. menwirkt,daBbeiinEinschaltstellunggebrachterSchal- 
Die Lagerhalbschalen werden beim Spritzvorgang von terleiste eine Betatigung des Betatigungsglieds und bei 
Qblicherweise aus Kunststoff hergestellten Handgriff- zwecks Drehen des Handgriffs betatigtem Betatigungs- 
schalen gleich mit angeformt Die axiale Unverschieb- 55 g^ed ein Verbringen der Schalterleiste aus ihrer Aus- 
hchkeit von Lagerzapfen und Lagerschalen wird durch und ihre Einschaltstellung jeweils blockiert ist Durch 
eine KunststoffhBlse bewirkt die in die Sackbohmng diese konstruktive Gestaltung wird ein wesentiicher 
lediglich eingeclipst werden muB. Einzelteile, wie Dreh- Beitrag zur Arbeitssicherheit geleistet, da damit zuver- 
kreuz, Gleitscheibe, Spannteller, Telierfeder und zwei lassig verhindert wird, daB der Handgriff bei lauf endem 
Befestigungsschrauben entfallea Beim Zusammenset- 60 elektromotorischen Antrieb entriegelt oder umgekehrt 
zen der Handwerkzeugmaschine muB zur Verbindung der elektromotorische Antrieb bei entriegeltem Hand- 
von Motorgehause und Handgriff nur noch ein einziges griff eingeschaltet werden kann. 
Teil, namlich die Kunststoffhulse, und zwar vor dem 

Verschrauben der beiden Handgriffschalen miteinan- Zeichnung 
der, montiert werden. Neben der Einsparung von vielen 65 

Einzelteilen wird auch die Montagezeit erheblich ver- Die Erfindung ist anhand von in der Zeichnung darge- 
kQrzt stellten AusfQhrungsbeispielen in der nachfolgenden 

Durch die in den weiteren Ansprilchen aufgefQhrten Beschreibung naher eriautert Es zeigen: 
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Fig. 1 eine Seitenansicht einer handgefuhrten elektri- 900 zueinander versetzt angeordnete Rippenpaare 25 
schen Winkelschleifmaschine, radial nach auBen, die auBen ilber konzentrische Ring- 

Fig. 2 eine Seitenansicht eines Handgriffs der Winkel- segmente 26 miteinander verbunden sind Jedes Rippen- 
schleifmaschine in Fig* 1 , teilweise geschnitten, paar 25 hat zwei parallel zueinander im Abstand verlau- 

Fig. 3 eine vergroBerte Darsteliung eines Ausschnitts 5 fende Rippen 251, 252, so daB zwischen ihnen eine Aus- 
des Handgriffs in Kg. 2, nehmung 27 entsteht, die Teil der Fixiervorrichtung 20 

Fig. 4 einen Schnitt langs der Linie IV-IV in Fig. 3, ist Die axiale Hohe der Rippen 251, 252 und der Ring- 

Fig. 5 einen Schnitt lings der Linie V-V in Fig. 3, segmente 26 ist gleich ausgefuhrt 

Fig. 6 und 7 jeweils eine Seitenansicht des Handgriffs Wie aus Fig. 4 zu erkennen ist, ist der Handgriff 15 
der Winkelschleifmaschine gemaB zweier weiterer Aus- 10 aus zwei halftigen Handgriffschalen 151 und 152 zusam- 
fuhrungsbeispiele. raengesetzt, die durch quer zur Motorgehauseachse 

verlaufende Schrauben 28 miteinander verbunden sind. 
Beschreibung der AusfQhningsbeispiele In Fig. 4 ist die untere Schraube 28 zu sehen. Die 

Schrauben 28 sind im miteinander fluchtende Querboh- 
Die in Fig. 1 in Seitenansicht zu sehende, handgefQhr- 15 rungen 29 in den beiden Handgriffschalen 151, 152 ein- 
te elektrische Winkelschleifmaschine als Ausfuhrungs- gefuhrt Jede Handgriffschale 151, 152 greift mit einem 
beispiel fQr eine allgemeine Handwerkzeugmaschine an ihrer Stirnseite angeordneten Bund 54 in eine am 
weist ein Motorgehause 11 auf, an dessen einer Gehau- Motorgehause 11 umlaufende Ringnut 55 (Fig. 3). An 
sestirnseite ein Getriebekopf 12 mit vorstehender An- jeder Handgriffschale 151, 152 ist eine Lagerhalbschale 
triebsspindel 13 fur eine Schleifscheibe 14 fest angeord- 20 30, 31 angeformt, die drehbar auf dem Lagerzapfen 22 
net ist und an dessen anderer Stirnseite ein Handgriff 15 des Motorgehauses 11 sitzt Zur Sicherung der Lager- 
um die Motorgehiuseachse drehbar angeordnet ist und haJbschalen 30, 31 gegen Axialverschiebung auf dem 
die Stirnseite des Motorgehauses 11 weitgehend staub- Lagerzapfen 22 ist in die Sackbohrung 23 eine Kunst- 
dicht abdeckt Der Handgriff 15 besteht aus einem Stiel- stoffhulse 32 eingesetzt, die mit einem stirnseitig ausge- 
griff 16, der beimArbeiten mit der Winkelschleifmaschi- 25 bildeten Radialftansch 321 die konzentrischen Stirn- 
ne von Hand umschlossen wird, und aus einem daran enden von Lagerzapfen 22 und Lagerhalbschalen 30, 31 
einstfickig angesetzten Bugel 17, der auf der Unterseite ubergreift und mit an ihrem flanschfernen Ende einstiik- 
den Stielgriff 16 unter Belassung einer Durchgriffoff- kig ausgebildeten Schnapphaken 322 in Radialausspa- 
nung 18 flberzieht und beim Arbeiten mit der Winkel- rungen 33 im Lagerzapfen 22 einrastet AuBerdem trSgt 
schleifmaschine die um den Stielgriff 16 gelegten Finger 30 die Kunststoffhulse 32 noch zwei diametral angeordne- 
nach unten schutzend abdeckt An der dem Bagel 17 te, radiale Fortsitze 323, die mit Einsetzen der Kunst- 
zugekehrten Unterseite des Stielgriffs 16 ragt eine stoffhQlse 32 in die Sackbohrung 23 in jeweils einen der 
Schalterleiste 19 in die DurchgriffSffnung 18 hinein, die beiden Radialschlitze 24 im Lagerzapfen 22 eingreifen. 
einen Ein-/Ausschalter fur einen elektrischen Antriebs- Die Fortsatze 323 enden dabei im Abstand vor dem 
motor betatigt,der im Motorgehause 11 untergebracht 35 Grund der Radialschlitze 24. Durch einen der Radial- 
ist Der am Motorgehause 11 drehbare Handgriff 15 schlitze 24 und durch das hohle Innere der Kunststoff- 
kann mittels einer Fixiervorrichtung 20 am Motorge- hulse 32 ist ein elektrisches AnschluBkabel 34 gefiihrt, 
hause 11 in drei unterschiedlichen Drehstellungen fest- . das den elektromotorischen Antrieb mit dem von der 
gelegt werden. In der in Fig. 1 dargestellten Relativlage Schalterleiste 19 betatigten elektrischen Ein-/Ausschal- 
von Motorgehause 11 und Handgriff 15 zueinander, 40 ter 35 verbindet Dieses AnschluBkabel 34 wird durch 
wird die Winkelschleifmaschine zum sog. Schruppen den Fortsatz 323 der KunststoffhOJse 32 am Grund des 
Oder Schleifen verwendet In dieser Relativlage liegt die Radialschlitzes 24 und am Grund der Sackbohrung 23 
Schleifscheibe 14 in etwa parallel zur Schalterleiste 19. fixiert 

Aus dieser Schruppstellung kann durch Drehen des Wie schon erwahnt, umfaBt die Fixiervorrichtung 20 
Handgriffs 15 bzw. des Motorgehauses 11 um 900 nach 45 das Betatigungsglied 21 und drei von den vier durch die 
links oder rechts die Winkelschleifmaschine fQr den Ar- Rippenpaare 25 gebildeten Ausnehmungen 27 im Mo- 
beitsgang Trennen" vorbereitet werden. In dieser Ar- torgehause 11, sowie eine am Betatigungsglied 21 befe- 
beitsstellung der Winkelschleifmaschine behait der stigte Verriegelungsnase 36, die in Umfangsrichtung des 
Handgriff 15 seine Lage bei, und das Motorgehause 11 Motorgehauses 11 formschlflssig in die Ausnehmungen 
samt Getriebekopf 12 ist um 90° verdreht, so daB die 50 27 einzufallen vermag, und eine Druckfeder 37, die das 
Schleifscheibe 14 Qem Trennscheibe), die in Fig. 1 Betatigungsglied 21 so belastet, daB die Verriegelungs- 
strichliniert eingezeichnete Lage einnimmt, bei welcher nase 36 in Einfallsrichtung in die Ausnehmungen 27 an- 
sie etwa rechtwinklig zur Schalterleiste 19 ausgerichtet getrieben ist Im AusfQhrungsbeispiel der Fig. 1-3 ist 
ist Das Losen der Fixiervorrichtung 20 erfolgt mittels das Betatigungsglied 21 als ein mit seitlichen FOhrungen 
eines Betatigungsglieds 21, das nahe der Schalterleiste 55 381 im Handgriff 15 gefQhrte Schieber 38 ausgebildet, 
19 im Handgriff 15, respektive im Stielgriff 16, an der der an seinem hinteren Ende die Verriegelungsnase 36 
dem Motorgehause 11 zugekehrten Stirnseite der und an seinem aus dem Handgriff 15 in die Durchgriff- 
Durchgriffdffnung 18 greifbar ist offnung 18 vorstehenden Ende eine Handhabe oder ein 

Einzelheiten der Fixiervorrichtung 20 sowie der dreh- Griffteil 39 tragt Die Druckfeder 37 sttat sich einer- 
beweglichen Halterung des Handgriffs 15 am Motorge- 60 seits an einem schieberfesten Federteller 40 und ande- 
hause 1 1 sind in Fig. 3-5 dargestellt Wie aus Fig. 3 und rerseits an einem handgriff esten Federteller 41 ab. Das 
5 zu erkennen ist, ist an dem Motorgehause 11 auf seiner Griffteil 39 steht auf beiden Seiten des BQgels 18 Ober 
vom Getriebekopf 12 abgekehrten Stirnseite ein zentra- diesen vor, so daB es ergonomisch gilnstig sowohl von 
ler Lagerzapfen 22 angeformt, in dem stirnseitig eine einem Rechts- als auch von einem Linkshander gegrif- 
Sackbohrung 23 sowie zwei zueinander diametrale Ra- 65 fen werden kann. 

dialschlitze 24 eingebracht sind, die bis zum Sackboh- In der in Fig. 3 dargestellten Stellung der Fixiervor- 
rungsgrund reichen und in der Sackbohrung 23 munden. richtung 20 legt diese den Handgriff 15 undrehbar am 
Von dem Lagerzapfen 22 aus erstrecken sich vier um Motorgehause 11 fest Der Schieber 38 wird durch die 
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Druckfeder 37 in Fig. 3 nach rechts geschoben, so daB strichpunktiert dargestellt) das Sperrelement 43 unmit- 

die Verriegelungsnase 36 in eine der von den Rippen- telbar vor der Stirnseite der Schalterleiste 19. Damit ist 

paaren 25 gebildeten Ausnehmungen 27 fonnschlflssig eine Ungsverschiebung der Schalterleiste 19 blockiert, 

eingreift Zum Ldsen der Fixiervorrichtung 20 zwecks und der elektrische Antriebsmotor kann nicht einge- 

Verdrehung des Handgriffs 15 ist das Griffteil 39 in 5 schaltet werden. Befindet sich umgekehrt die Schalter- 

Pf eilrichtung 42 bis in die in Fig. 3 strichpunktiert darge- leiste 19 nach Einschalten des elektrischen Antriebsmo- 

stellte Lage hochzuziehen. Dadurch wird der Schieber tors in ihrer Dauerlauf-Arretierung, so nimmt die Schal- 

unter Spannen der Druckfeder 37 in Fig. 3 nach links terieiste 19 ihre in Fig. 3 strichpunktiert angedeutete 

verschoben, wodurch die Verriegelungsnase 36 aus der Lage ein, in welcher die Stirnseite der Schalterleiste 19 
Ausnehmung 27 aushebt Der Handgriff 15 kann nun- io sich unmittelbar vor dem Sperrelement 43 befindet, das 

mehr um 90° nach links oder rechts geschwenkt werden, in seiner in Fig. 3 ausgezogen dargestellten Grundstel- 

wonach die Schleifscheibe 14 die in Fig. 1 strichliniert lung steht, in welcher die Fixiervorrichtung 20 den 

dargestellt Lage einnimmt Ist der Handgriff 15 soweit Handgriff 15 drehfest mit dem Motorgehause 1 1 verbin- 

verdreht, daB die Verriegelungsnase 36 nicht mehr mit det Versucht nunmehr der Bedienende das Griffteil 39 
der Ausnehmung 27 fluchtet, kann das Griffteil 39 frei- 15 zwecks Entriegelung der Fixiervorrichtung 20 zu zie- 

gegeben werden. Unter der Federkraft der Druckfeder hen, so stoBt das Sperrelement 43 sofort an die Stimsei- 

37 wird der Schieber 38 in Fig. 3 wieder nach rechts te der Schalterleiste 19 und blockiert jede Verschiebung 

verschoben, wobei sich die Verriegelungsnase 36 auf des Schiebers 38 und damit die Entriegelung der Fixier- 

eines der Ringsegmente 26 aufsetzt Ist der Handgriff 15 vorrichtung 20. 

um 90° gedreht, so gleitet die Verriegelungsnase 36 von 20 In Fig. 6 und 7 sind zwei Handgriffe 15 mit einer 
dem Ringsegment 26 ab und taucht formschlussig in die modifizierten Fixiervorrichtung 20 schematisch darge- 
Ausnehmung 27 ein. Der Handgriff 15 ist automatisch in stellt Das Betatigungsglied 21 ist wiederum als Schieber 
der neuen Drehstellung verriegelt 38 ausgebildet, der im Handgriff 15 axial verschieblich 
Fur eine groBere Arbeitssicherheit ist das Betid- gefuhrt ist und an seinem einen Ende wiederum die 
gungsglied 21, in Fig. 3 also der Schieber 38, mit einem 25 Verriegelungsnase 36 tr&gt Am anderen Ende tragt der 
Sperrelement 43 versehen, das derart mit der Schalter- Schieber 38 eine Drucktaste 49, die in die Durchgriffaff- 
leiste 19 zusammenwirkt, daB bei in Einschaltstellung nung 18 hineinragt aber innerhalb der seitlichen Kontu- 
verbrachter Schalterleiste 19 eine Betatigung des Schie- ren des Bflgels 17 bleibt Die Druckfeder 37 stfltzt sich 
bers 38 und bei zwecks Drehen des Handgriffs 15 beta- einerseits am Schieber 38 und andererseits am Hand- 
tigtem Betatigungsglied 21 ein Verlagern der Schalter- 30 griff 15 ab und ist relativ zur Verriegelungsnase 36 so 
leiste 19 aus ihrer in Fig. 3 dargestellten Ausschaltstel- angeordnet daB durch Einschieben der Drucktaste 49 in 
lung in ihre Einschaltstellung jeweils blockiert ist Hier- den Handgriff 15 die Druckfeder 37 gespannt und die 
zu ist das Sperrelement 43 an der zur Schalterleiste 19 Verriegelungsnase 36 aus der von den Rippenpaaren 25 
weisenden Oberseite des Schiebers 38 vorzugsweise gebildeten Ausnehmung 27 ausgehoben wird. 
einstQckig so angeordnet, daB es bis in den Bewegungs- 35 Bei der in dem Handgriff 15 gemafi Fig. 7 integrierten 
bereich der Schalterleiste 19 hineinragt Die Schalterlei- Fixiervorrichtung 20 umf aBt das Betatigungsglied 21 ei- 
ste 19 ist, wie dies aus Fig. 2 ersichtlich ist, mittels Stift- nen im Handgriff 15 schwenkbar gelagerten zweiarmi- 
Schlitzfilhrung 44 in Grenzen axial verschieblich und gen Hebel 50, der am Ende seines einen Hebelanns die 
schwenkbar, wobei eine Rflckstellf eder 45 fQr die RQck- Verriegelungsnase 36 tragt Am anderen Hebelarm ist 
stellung der Schalterleiste 19 in ihre Ausschaltstellung 40 eine Schiebetaste 51 angelenkt, die im BOgel 17 des 
sorgt Durch eine handgriffseitig festgelegte Kulissen- Handgriffs 15 mittels einer Stift-Schlitz-Fflhrung 52 
f Qhrung 46 (Fig. 3), in welcher ein an der Schalterleiste langsverschieblich gefQhrt ist und in die Durchgriffdff- 
19 rechtwinklig abstehender Kulissenstift 47 gefQhrt ist, nung 18 hineinragt Im Anlenkpunkt von Hebel 50 und 
ist die Schalterleiste 19 mit einer Einschaltsperre und Schiebetaste 51 sitzt eine Drehfeder 53, die sich einer- 
mit einer Dauerlauf-Arretierung ausgestattet Aus der 45 seits am Hebel 50 und andererseits an der Schiebetaste 
Einschaltsperre heraus, in welcher der Kulissenstift 47 in 51 abstfltzt und den Hebel 50 in Fig. 7 im Uhrzeigersinn 
der KulissenfOhrung 46 unten liegt, wie dies in Fig. 3 belastet, so daB die Verriegelungsnase 36 in die zwi- 
ausgezogen dargestellt ist, muB die Schalterleiste 19 schen den Rippenpaaren 25 gebildeten Ausnehmungen 
durch eine durch Pfeil 48 angedeutete Schiebe-Hub-Be- 27 einfailt Wird die Schiebetaste 51 in Kg. 7 nach rechts 
wegung in die Dauerlauf-Arretierung fiberf uhrt werden, 50 geschoben, so schwenkt der Hebel 50 entgegen Uhrzei- 
in welcher der Kulissenstift 47 in der KulissenfOhrung 46 gersinn in die in Fig. 7 strichpunktiert dargestellte Lage, 
oben liegt und die Schalterleiste 19, die in Fig. 3 strich- so daB die Verriegelungsnase 36 aus der Ausnehmung 
punktiert angedeutete Stellung einnimmt GemaB der 27 austritt und die Fixiervorrichtung 20 entriegelt ist 
angedeuteten Pfeilfuhrung 48 ist daher die Schalterlei- Die vorliegende Erfindung ist nicht auf das gezeigte 
ste 19 zunachst in der Stift-Schlitz-FQhrung 44 langszu- 55 AusfQhrungsbeispiel beschrankt So kann beispielsweise 
verschieben, dann nach oben anzuheben, anschlieBend die Sackbohrung 23 im Rahmen der Erfindung auch als 
weiter in die gleiche Richtung langszuverschieben und Durchgangsloch ausgebildet sein. 
anschlieBend freizugeben, wonach sie in der Dauerlauf- 
Arretierung festgelegt ist PatentansprGche 

In der in Fig. 3 ausgezogen dargestellten Verriege- 60 
lungsstellung des Schiebers 38 nimmt das Sperrelement 1. Handwerkzeugmaschine, insbesondere handge- 
43 die in Fig. 3 ausgezogen dargestellte Lage ein. Wird fuhrte Winkelschleifmaschine, mit einem einen 
der Schieber 38 m Richtung Pfeil 42 gezogen, so geht eiektromotorischen Antrieb fiir ein Werkzeug, ins- 
das Sperrelement 43 in der Entriegelungsstellung der besondere fQr eine Schleif- oder Trennscheibe (141 
Fixiervorrichtung 20 in die in Fig. 3 strichpunktiert dar- es aufnehmenden Motorgehause (Ity das auf seiner 
gesteilte Lage Qber. Befindet sich die Schalterleiste 19 in vom Werkzeug abgekehrten Seite einen zentralen 
ihrer Ausschaltstellung (in Fig. 3 ausgezogen darge- Lagerzapfen (22) tragt, mit einem auf dem Lager- 
stellt), so hegt bei gezogenem Griffteil 39 (in Fig. 3 zapfen (22) drehbar aufsitzenden, aus zwei halfti- 
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gen Schalen (151, 152) zusammengesetzten Hand- 
griff (15), der die Stirnseite des Motorgehauses (11) 
uberdeckt und eine Schalterleiste (19) zum Betati- 
gen eines elektrischen Schalters (35) aufweist, der 
uber ein durch den Lagerzapfen (22) hindurchge- 5 
fOhrtes elektrisches AnschiuBkabel (34) mit dem 
elektromotorischen Antrieb zu dessen Ein- und 
Ausschalten verbunden ist und mit einer Fixiervor- 
richtung (20) zum Festsetzen (16) des Handgriffs 
(15) in mindestens zwei verschiedenen Relativdreh- 10 
stellungen zum Motorgehause (11), die ein am 
Handgriff (15) angeordnetes, manuelles Betati- 
gungsgiied (21) aufweist dadurch gekennzeichnet 
dafi an jeder Handgriffschale (151, 152) eine auf 
dem Lagerzapfen (22) drehbar aufsitzende Lager- 15 
halbscbale (30, 31) angeformt ist, daB in den Lager- 
zapfen (22) stirnseitig eine Sackbohrung (23) einge- 
bracht ist und daB in die Sackbohrung (23) eine 
HQlse (32) eingesetzt ist, die mit einem stirnseitig 
ausgebildeten Radialflansch (321) die konzentri- 20 
schen Stirnenden von Lagerzapfen (22) und Lager- 
haibschalen (30, 31) iibergreif t und mit an Oder nahe 
ihrem flanschfernen Ende ausgebildeten Schnapp- 
haken (322) in Radialaussparungen (33) im Lager- 
zapfen (22) einrastet 25 

2. Maschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB in den Lagerzapfen (22) stirnseitig 
mindestens ein, vorzugsweise bis zum Sackboh- 
rungsgrund reichender, in der Sackbohrung (23) 
mundender Radialschlitz (24) eingebracht ist, daB 30 
das AnschiuBkabel (34) durch den Radialschlitz (24) 
und durch die HQlse (32) hindurchgefQhrt ist und 
daB die HQlse (32) mindestens einen in den Radial- 
schlitz (24) eingreifenden, radialen Fortsatz (323) 
tragt der das AnschiuBkabel (34) am Grunde des 35 
Radialschlitzes (24) fixiert 

3. Maschine nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1, 
insbesondere nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Fixiervorrichtung (20) eine 
im Handgriff (15) beweglich gehaltene, mit dem Be- 40 
tatigungsglied (21) gekoppelte Verriegelungsnase 
(36) und mindestens zwei im Motorgehiuse (11) 
ausgebildete Ausnehmungen (27) zum zumindest in 
Umfangsrichtung des Motorgehauses (11) form- 
schlQssigen Aufnehmen der Verriegelungsnase (36) 45 
aufweist die in Umfangsrichtung urn vorzugsweise 
gleiche Drehwinkel, vorzugsweise um jeweils 90°, 
zueinander versetzt angeordnet sind, und daB an 
der Verriegelungsnase (36) oder dem Betitigungs- 
glied (21) eine die Verriegelungsnase (36) in Ein- 50 
fallsrichtung in die Ausnehmungen (27) belastende 
Federkraft angreift 

4. Maschine nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Ausnehmungen (27) jeweils von 
zwei zueinander im Parallelabstand angeordneten 55 
Rippen (251, 252) eines Rippenpaars (25) gebildet 
sind, die sich im Motorgehause (11) vom Umfang 
des Lagerzapfens (22) aus radial nach auBen er- 
strecken. 

5. Maschine nach Anspruch 4, dadurch gekenn- so 
zeichnet, daB die in Umfangsrichtung des Motorge- 
hauses (11) benachbarten Rippen (251, 252) aufein- 
anderfolgender Rippenpaare (25) durch zur Lager- 
zapfenachse konzentrische Ringsegmente (26) mit- 
einander verbunden sind, deren axiale H6he der 65 
Rippenhohe entspricht, und dafi die Ringsegmente 
(26) so angeordnet sind, daB die Verriegelungsnase 
(36) im Drehbereich zwischen zwei Rippenpaaren 
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(25) auf ihnen aufliegt 

6. Maschinen nach einem der AnsprQche 3-5, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Betatigungsglied 
(21) in unmittelbarer NShe der Schalterleiste (19) 
angeordnet und mit einem Sperrelement (43) verse- 
hen ist, das derart mit der Schalterleiste (19) zusam- 
menwirkt, daB bei in Einschaltstellung verbrachter 
Schalterleiste (19) eine Betatigung des Betatigungs- 
glieds (21) und bei zwecks Drehen des Handgriffs 
(15) betatigtem Betatigungsglied (21) ein Verbrin- 
gen der Schalterleiste (19) aus ihrer Aus- und ihre 
Einschaltstellung jeweils blockiert ist 

7. Maschine nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Schalterleiste (19) eine Einschalt- 
sperre, die durch Langsverschiebung der Schalter- 
leiste (19) aufhebbar ist, und eine Dauerlauf-Arre- 
tierung aufweist, in welche die Schalterleiste (19) 
nach Einschalten des elektromotorischen Antriebs 
einrastbar ist, und daB Schalterleiste (19) und 
Sperrelement (43) r aumlich einander so zugeordnet 
sind, daB nach Uberfuhren des BetStigungsglieds 
(21) in seine Handgriff- Entriegelungsstellung das 
Sperrelement (43) unmittelbar vor der Schalterlei- 
ste (19), deren Langsverschiebung hindernd, liegt 
und nach Oberfuhren der Schalterleiste (19) in ihre 
Daueriauf-Arretierung die Schalterleiste (19) un- 
mittelbar vor dem Sperrelement (43), dessen Ver- 
schiebung hindernd, liegt 

8. Maschine nach einem der AnsprQche 3— 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Betatigungsglied 
(21) als ein im Handgriff (15) gefuhrter Schieber 
(38) ausgebildet ist, der an seinem einen Ende die 
Verriegelungsnase (36) und an seinem aus dem 
Handgriff (15) vorstehenden anderen Ende ein 
Griffteil (39) jeweils stair tragt und daB die Feder- 
kraft von einer Druckfeder (37) aufgebracht ist, die 
sich endseitig am Schieber (38) und am Handgriff 
(15) abstQtzt. 

9. Maschine nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Handgriff (15) einen die Schalter- 
leiste (19) mit Abstand uberziehenden BQgel (17) 
aufweist daB Druckfeder (37) und Verriegelungs- 
nase (36) so angeordnet sind, daB zum Ausheben 
der Verriegelungsnase (36) aus den Ausnehmungen 
(27) der Schieber (38) manuell gezogen werden 
muB, und daB das Griffteil (39) zum Greif en stegar- 
tJg Qber den BQgel (17) beidseitig hinausragt 

10. Maschine nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Handgriff (15) einen die Schalter- 
leiste (19) mit Abstand Qberziehenden BQgel (17) 
aufweist daB Druckfeder (37) und Verriegelungs- 
nase (36) so angeordnet sind, daB zum Ausheben 
der Verriegelungsnase (36) aus den Ausnehmungen 
(27) der Schieber (38) manuell geschoben werden 
muB, und daB das Griffteil als eine innerhalb der 
Kontur des BQgels (17) verbleibende Drucktaste 
(49) ausgebildet ist 

11. Maschine nach einem der AnsprQche 3—7, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Betatigungsglied 
(21) einen im Handgriff (15) schwenkbar gehalte- 
nen zweiarmigen Hebe! (50), dessen einer Hebel- 
arm die Verriegelungsnase (36) tragt und eine im 
Handgriff (15) verschieblich gelagerte Schiebetaste 
(51) aufweist die mit ihrem einen Ende an dem 
anderen Hebelarm des Hebels (50) angelenkt ist 
und mit ihrem anderen Ende aus dem Handgriff 
(15) zur Schiebebetatigung herausragt und daB die 
Federkraft von einer Drehfeder (53) aufgebracht 
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1st, die sich an der Schiebetaste (51) und am Hand- 
griff (15) abstutzt 
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